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Aplica microcontroladores en el disefio de interfaces hombre—maquina y maquina-maquina de

sistemas programables.

111.CONTENIDOS:
UNIDAD I: Sensores.
Especifica(s): CONTENIDO:
® Aplica principios fisicos y comprende 11 11 10113'[1005
transductores y sensores 112 Fa%(g onamiento
e Analiza y sintetiza la funcion de los sensores 1.1.3 Caracteristicas
diversos y sus aplicaciones. 1.1.4 Modo de comunicacion.
e Aplica sensores de luz, temperatura y su % % ’lfgrnllps;atura
relacion con la variable mensurable 122 FuIr)lcmnamlento
e Organiza y clasifica informacion proveniente de |(1.2.3 Caracteristicas
fuentes diversas. 1.2.4 Modo de comunicacion.
Genéricas: 1.3 Presion.
o . 1.3.1 Tipos
e Habilidades para buscar, procesar y analizar 1.3.2 Funcionamiento
informacion procedente de fuentes diversas 1.3.3 Caracteristicas
e Capacidad de comunicacion oral y escrita 1.3.4 Modo de comunicacion.
C dad de trabai . 1.4 Proximidad.
* Capacidad de trabajo en equipo 1.4.1 Tipos
e Habilidad para trabajar en forma autonoma. 1.4.2 Funcionamiento
1.4.3 Caracteristicas
1.4.4 Modo de comunicacion

UNIDAD II: Actuadores

COMPETENCIA ESPECIFICA DE LA UNIDAD:
Especifica(s):
® Aplica principios tedricos de
electromagnetismo para analizar actuadores.
e [dentifica y diferencia los actuadores
eléctricos, mecanicos e hidraulicos.
e Explica con propiedad la funcion de los
actuadores y el papel de estos en la industria.
e Ensambla los circuitos respectivos empleando
sensores y actuadores.
Genéricas:
e Capacidad de aplicar los conocimientos en la
practica.
e Capacidad de abstraccion, andlisis y sintesis.

CONTENIDO:
2.1 Eléctricos.
2.1.1 Tipos
2.1.2 Funcionamiento
2.1.3 Caracteristicas
2.1.4 Modo de comunicacion.
2.2 Mecanicos.
2.2.1 Tipos
2.2.2 Funcionamiento
2.2.3 Caracteristicas
2.2.4 Modo de comunicacion.
2.3 Hidraulicos.
2.3.1 Tipos
2.3.2 Funcionamiento




e Capacidad para identificar, plantear y resolver
problemas.
® Capacidad de comunicacion oral y escrita.

2.3.3 Caracteristicas
2.3.4 Modo de comunicacion

UNIDAD IlI: Microcontroladores.

COMPETENCIA ESPECIFICA DE LA UNIDAD:
[Especifica(s):

e Identifica las caracteristicas eléctricas de un
imicrocontrolador.

e Conoce la arquitectura interna del
imicrocontrolador.

e Comprende la estructura de registros del
microcontrolador.

e Analiza dispositivos de entrada/salida y
puertos del microcontrolador.

Genéricas:

e Capacidad de aplicar los conocimientos en la
practica

® Capacidad de abstraccion, analisis y sintesis
e Capacidad para tomar decisiones

CONTENIDO:
3.1 Caracteristicas generales.
3.1.1 Introduccion
3.1.2 Familias
3.1.3 Ancho de buses
3.1.4 Memoria
3.2 Circuiteria alternativa para entrada/salida
3.2.1 Generalidades.
3.2.2 Displays LED, LCD y otros
dispositivos de visualizacion.
3.2.3 Codificadores de posicion

UNIDAD IV: Programacién de microcontroladores.

COMPETENCIA ESPECIFICA DE LA UNIDAD:
Especifica(s):
e Utiliza lenguajes ensambladores en la
programacion del microcontrolador.
e Programa microcontroladores utilizando
puertos de E/S.
e Construye y comprueba circuitos con
microcontrolador.
Genéricas:
® Capacidad de abstraccion, analisis y sintesis
e Capacidad de aplicar los conocimientos en la
practica
® Capacidad para actuar en nuevas situaciones
e Capacidad para tomar decisiones
e Capacidad de comunicacion oral y escrita

CONTENIDO:
4.1 Modelo de programacion.
4.2 Estructura de los registros del CPU
4.3 Modos de direccionamiento
4.4 Conjunto de instrucciones
4.5 Lenguajes ensambladores
4.6 Codificacion

UNIDAD V: Puertos y buses de comunicacion para microcontroladores.

COMPETENCIA ESPECIFICA DE LA UNIDAD:

| CONTENIDO:




IEspecifica(s):

e Identifica y analiza los elementos esenciales de
los puertos y buses de comunicacion.

e Implementa aplicaciones que impliquen el
manejo de puertos y buses de comunicacion.
Genéricas:

e Capacidad de aplicar los conocimientos en la

5.1 Tipos de puertos

5.2 Programacion de puertos.
5.3 Aplicaciones de puertos
5.4 Estandares de buses.

5.5 Manejo del bus.

5.6 Aplicaciones de buses.
5.7 Comunicacion

practica

e Capacidad de abstraccion, analisis y sintesis
e Capacidad para tomar decisiones

e Capacidad de comunicacion oral y escrita

UNIDAD VI: Interfaces

COMPETENCIA ESPECIFICA DE LA UNIDAD:
IEspecifica(s):
e Conoce los diferentes modulos de adquisicion
de datos para su aplicacion en el disefio de
interfaces de sistemas programables.
e Disefia y aplica interfaces hombre-maquina y
maquina-maquina
e Propone y/o explica soluciones y
procedimientos de disefio de interfaces.
Genéricas:
e Capacidad de aplicar los conocimientos en la
practica
® Capacidad para actuar en nuevas situaciones
e Capacidad de comunicacion oral y escrita

CONTENIDO:
6.1 Conceptos basicos y clasificacion.
6.2 Modulos de adquisicion de datos.
6.3 Disefio y aplicacion de interfaces
6.3.1 Hombre-maquina.
6.3.2 Maquina-Maquina

IV. FORMA DE EVALUACION:

Entrega de un proyecto que consta de:
Para evaluar las actividades de aprendizaje se recomienda solicitar: Reportes de manera objetiva en
forma escrita las observaciones hechas durante las practicas de microcontroladores, asi como de las
conclusiones obtenidas; Reportes en forma estructurada la Informacion obtenida durante las
investigaciones solicitadas de varios temas; Realizar examen escrito para comprobar el manejo de
aspectos teoricos y declarativos; Participar en las sesiones grupales; Presentar proyectos y propuestas
asignadas de aplicaciones de solucion mediante interfaces de hardware; Exponer los proyectos y
propuestas teoricas asignadas; Programar microcontroladores.
Para verificar el nivel de logro de las competencias del estudiante se recomienda utilizar: Rubricas,
guia de observacion, matriz de valoracion, lista de cotejo y guia de proyecto.
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